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1. 目的和意义 

1.1. 贯彻国务院《深化标准化工作改革方案》，增加标准有效供给  

为落实《中共中央关于全面深化改革若干重大问题的决定》、《国务院机构改革和职能转

变方案》和《国务院关于促进市场公平竞争维护市场正常秩序的若干意见》（国发〔2014〕

20 号）关于深化标准化工作改革、加强技术标准体系建设的有关要求，国务院于 2015 年 3

月 11 日印发“关于印发深化标准化工作改革方案的通知”（国发〔2015〕13 号）。 

《深化标准化工作改革方案》第三章“改革措施”中明确指出，在标准制定主体上，鼓

励具备相应能力的学会、协会、商会、联合会等社会组织和产业技术联盟协调相关市场主体

共同制定满足市场和创新需要的标准，供市场自愿选用，增加标准的有效供给。 

2017 年修订通过的《中华人民共和国标准化法》明确了团体标准的法律地位。 

中国电梯协会（CEA）积极响应国家有关政策，于 2016 年底成立了中国电梯协会标准

委员会（CEA 标委会）。CEA 标委会的宗旨是，秉持社会公益属性，以满足政府监管和客户

需求，提升产品质量和安全，促进消费提升为目标。遵循市场导向、体系优化、协调配套、

国际接轨、开放众创的原则，统一组织、管理制定并发布实施团体标准。 

T/CEA 3013《自动扶梯和自动人行道的制动系统与飞轮技术规范》（以下简称为“T/CEA 

3013”）是为服务政府监管和市场需求，按 CEA 标委会有关工作程序批准立项的 CEA 团体

标准项目。 

1.2. 积极响应市场需求，补充完善标准体系 

自动扶梯被广泛用于商场、酒店、医院、机场、车站、地铁站点等公共场所，已成为现

代建筑不可或缺的组成部分。截至 2019 年底，国内电梯（含自动扶梯类产品）总量达到 709

万台，自动扶梯类产品的台数约占其中的 10 %~20 % 左右，数量十分巨大。随着我国城市

化进程的不断推进，商业地产和城市地铁是今后一段时间内我国各大城市的发展重点。 

现行国家标准 GB 16899—2011《自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范》虽然

对制动系统提出了专门的要求，但主要侧重于功能和系统方面的技术要求，对制动系统的结

构、寿命和试验验证没有进行过多规定；国家标准中对飞轮也没有特别的技术要求规定。 

在 TSG T7007—2016《电梯型式试验规则》中，对于工作制动器和附加制动器的规定主

要是关于紧急制动时的制动要求以及基于驱动主机或整机试验的要求，在驱动主机型式试验

要求中规定了工作制动器总成的动作次数，但未对附加制动器的动作次数进行规定。由于目
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前标准的规定不是非常全面，导致目前国内自动扶梯和自动人行道的制动系统性能水平参差

不齐，可靠性和耐用性还有较多的提升空间。 

综上，有必要在 GB 16899—2011《自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范》等

相关标准基础上，制定自动扶梯和自动人行道制动系统和飞轮的技术规范，以规范这类产品

的设计，这也有利于将自动扶梯和自动人行道制动系统的安全水平进一步地整体提升，更好

地保障人们日常安全出行的需求，创建更加和谐的社会。 

1.3. 探索团体标准制定模式，积累宝贵经验 

团体标准在我国目前还是新生的事物，需要有关各方积极探索，以形成较为系统和专业

的工作模式，同时也需要有关各方的积极参与、理解与大力支持。T/CEA 3013《自动扶梯和

自动人行道的制动系统与飞轮技术规范》是 CEA 批准立项 2019 年的第 1 批团体标准之一。

在 T/CEA 3013 的编制过程中，以 CEA 标委会宗旨为指引，以完全开放的态度欢迎自动扶

梯整机/部件制造企业、检测机构等有关各方参与到标准的制定以及相关议题的研讨中，促

进了行业间的交流，为团体标准制定工作探索、形成更为有序的工作模式，积累了大量的宝

贵经验，取得了良好的社会效益。 

2. 国内外相关标准情况 

2.1. 国内情况 

a) GB 16899—2011《自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范》（修改采用 EN 

115-1:2008+A1:2010）对自动扶梯和自动人行道制动系统的功能、系统要求及制动要求

等多个方面给出了专门的技术要求。 

b) TSG T7007—2016《电梯型式试验规则》相较 GB 16899—2011 对自动扶梯和自动

人行道制动系统提出了更加具体的紧急制动时制动要求与基于驱动主机或整机试验中

的相关要求。 

c) GB/Z 31822—2015《公共交通型自动扶梯和自动人行道的安全要求指导文件》给出

了公共交通型自动扶梯和自动人行道附加制动器的作用位置要求，但没有提出其它的特

别要求。 

d) GB 50157—2013《地铁设计规范》、GB 50490—2009《城市轨道交通技术规范》等

国家标准未对制动系统和飞轮提出详细要求。 
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e) 北京市地方标准 DB11/T 705—2010《重型自动扶梯、自动人行道技术要求》仅要求

工作制动器应符合 GB 16899—1997 12.4.2 条以及室外自动扶梯和自动人行道的工作制

动器应有防水、防尘装置，但没有提出其它的特别要求。  

2.2. 国外情况 

a) ISO/TC 178 正在构建电梯、自动扶梯和自动人行道安全及评价的标准体系，已发

布了 ISO 14798《电梯、自动扶梯和自动人行道 风险评价和降低的方法》、ISO 22559-1

《电梯安全要求 第 1 部分：电梯基本安全要求》、ISO 22559-2《电梯安全要求 第 2 部

分：满足电梯基本安全要求的安全参数》、ISO 22559-3《电梯安全要求 第 3 部分：电

梯、电梯部件和电梯功能符合性评价的前提条件》以及 ISO 22559-4《电梯安全要求 第

4 部分：评价要求》。ISO/TC 178 计划根据电梯领域的经验制定自动扶梯和自动人行道

领域的相关标准，现已发布了 ISO/TS 25740-1:2011 《自动扶梯和自动人行道安全要求 

第 1 部分：自动扶梯和自动人行道基本安全要求》和 ISO/TS 8103-6:2017《自动扶梯和

自动人行道 第 6 部分：满足基本安全要求的安全参数》。ISO/TS 25740-1:2011 规定了

自动扶梯和自动人行道及其部件、功能的基本安全要求，并建立了一个降低自动扶梯和

自动人行道使用或作业过程中可能产生安全风险的系统方法，该标准未针对制动系统提

出专门要求，即所有自动扶梯及其部件、功能的安全目标是一致的。 

b) EN 115-1:2017《自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范》对涉及制动系统的

基本安全要求给出了指导，该部分内容相比 EN 115-1:2008+A1:2010 增加了工作制动器

电气制动的相关内容。 

c) 美国标准 ASME A 17.1-2016《电梯、自动扶梯和自动人行道安全规范》中给出了

制动器的计算载荷，并分为自动扶梯停止和运行两种工况，对制动减速度也进行了相关

规定，内容与 EN 115-1:2017 存在差异。另外，一些专业协会发布了基于本行业特点所

制定的技术规范或指南，例如：美国公共交通运输协会针对所属交通系统所使用的自动

扶梯制定了设计指南（APTA RT-RP-FS-007-02《重载型交通系统自动扶梯设计指南》）

用以指导该协会成员在相关工程项目中自动扶梯的选择、配置以及设计要求。 

d) 日本建筑基准法中针对制动减速度和制动距离有专门的技术要求，与 EN 115-

1:2017 的相关规定内容存在差异。 

e) 美国公共交通运输协会（APTA）发布的 APTA RT-RP-FS-007-02《重载型交通系统

自动扶梯设计指南》。根据其说明，该指南不是作为所有运输系统的技术规范，各运输

http://192.9.200.168:808/NEWSL/sl_detail.php?id=-887
http://192.9.200.168:808/NEWSL/sl_detail.php?id=-887
http://192.9.200.168:808/NEWSL/sl_detail.php?id=-888
http://192.9.200.168:808/NEWSL/sl_detail.php?id=-888
http://192.9.200.168:808/NEWSL/sl_detail.php?id=-889
http://192.9.200.168:808/NEWSL/sl_detail.php?id=-889


5 

 

机构可作必要的修改来适应其特殊需求。该指南中的重载自动扶梯是指用于公共汽车、

轻轨、地铁、水上交通等公共交通系统的自动扶梯。该标准的 2.6.8 对于制动系统进行

了相关规定，与 EN 115-1:2017 的相关规定内容存在差异。 

3. 编制原则 

3.1. 符合以下技术规范和强制性标准要求 

a) GB 16899—2011 自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范； 

b) TSG T7007—2016 电梯型式试验规则； 

c) TSG T7005—2012 电梯监督检验和定期检验规则——自动扶梯与自动人行道

（含第 1 号、第 2 号修改单）。 

3.2. 基于自动扶梯和自动人行道制动系统和飞轮的产品技术，以提高自动扶梯和自动人行

道制动系统和飞轮的安全性、可靠性为目标，以用户可感知、可检测、可评价的明确

要求为原则，提出自动扶梯和自动人行道制动系统和飞轮的技术规范。 

4. 编制过程 

T/CEA 3013《自动扶梯和自动人行道的制动系统与飞轮技术规范》的编制组主要成员包

括来自自动扶梯整机/部件制造商以及检测机构的代表。T/CEA 3013 每次编制组会议以及相

关技术研讨会都持完全开放的态度欢迎所有相关方的参与，编制过程公开、公平、公正。

T/CEA 3013 的主要编制过程如下： 

——2019.9.20~9.21（黄山），2019 年第 1 批 CEA 团体标准编制工作启动动员大会以及

编制组第 1 次工作会议。 

工作会议上对本标准的编制大纲进行了讨论，会上还讨论确定了下一步的工作计划。本

次会议同时召开了 T/CEA 3010《自动扶梯和自动人行道主机功率计算与选择》、T/CEA 

3011《自动扶梯和自动人行道驱动主机测试方法》、T/CEA 3012《自动扶梯和自动人行

道减速机设计、计算与测试》三个相关标准的编制工作会议。 

——2019.10.14~10.19（宝鸡），编制组第 2 次工作会议。 

根据编制原则和标准编制大纲要求，对前期预研阶段收集的内容进行了讨论研究，形成

了本标准的初稿。本次会议同时召开了 T/CEA 3010、T/CEA 3011、T/CEA 3012 三个相

关标准的编制工作会议。 
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——2019.12.24~25（黄山），编制组第 3 次工作会议。 

对标准初稿进行了逐条讨论，完善了标准初稿内容，并形成征求意见稿初稿。本次会议

同时召开了 T/CEA 3010、T/CEA 3011、T/CEA 3012 三个相关标准的编制工作会议。 

——2019.12.27（黄山），CEA 标委会 2019 年第 2 次全体会议暨电梯标准周。 

活动期间，就本标准的编制情况向 CEA 标委会委员作了报告，并根据委员的意见与标

准编制组成员进行了讨论与修改完善，形成了本标准的征求意见稿。 

5. 与 GB 16899—2011 以及 TSG T7007—2016 的主要差异 

与 GB 16899—2011 以及 TSG T7007—2016 相比，T/CEA 3013—2020 大幅增加了技术

要求。这些要求主要包括以下内容： 

——定义使用环境条件 

定义了室内外自动扶梯的使用环境条件要求，为自动扶梯客户和制造商之间提供通

用的协商基础，根据具体项目情况，客户可向制造商提出超出本标准定义的环境条件范

围要求；本标准也给出了对于超出这些环境条件范围时的设计指南。 

——规定了制动系统寿命的技术要求 

定义了工作制动器和附加制动器以及摩擦片的动作次数要求，可作为各相关部件使

用寿命的技术要求；此项要求对上述部件的可靠性提出了更高要求，更好地保障了产品

的安全性能。 

——规定了制动面和摩擦材料的技术要求 

规定了制动面的材料以及表面粗糙度技术要求，并规定摩擦材料及摩擦性能的要求，

摩擦性能规定了多个试验温度下的摩擦系数、指定摩擦系数的允许偏差、磨损率、静摩

擦系数等相关要求，更加科学、规范。 

——规定了工作制动器摩擦片许用剩余厚度的技术要求 

规定了工作制动器摩擦片许用剩余厚度的限定值，可作为产品更换的基准。 

——规定了工作制动器额定制动力矩的优先选用值 

根据优先数 R10 系列近似取值规定了工作制动器额定制动力矩优先选用数值，以

规范市场的产品系列，便于供需双方更方便地选用。 

——规定了工作制动器线圈温升的技术要求 

规定了工作制动器的线圈温升允许范围。 
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——规定了飞轮的技术要求 

规定了飞轮的设置、许用结构、表面涂装、保护以及剩余不平衡量的检验要求，用

于指导飞轮的设计，并使设计更加规范化。 

——给出了制动系统的试验要求 

补充增加了制动系统的相关试验项目，与 GB 16899 和 TSG T7007 的差异见表 1。 

表 1  T/CEA 3013—2020制动系统与飞轮试验项目与 GB16899和 TSG T7007的差异 

试验项目 T/CEA 3016—2020 GB 16899—2011 TSG T7007—2016 

静态制动力矩 √ × × 

动态制动力矩 √ × × 

电磁铁线圈温升 √ × × 

制动器噪音 √ × × 

最低提起电流、最高释放电流和最低释放电流 √ × × 

最低提起电压、最高释放电压和最低释放电压 √ × √ 

提起响应时间 √ × × 

制动响应时间 √ × × 

动作寿命试验 √ × √ 

摩擦片寿命试验 √ × × 

 

——详细规定了制动系统的检验规则 

检验规则包含出厂检验、产品的可追溯性和验证试验三部分内容。 

——规定了铭牌的标识要求 

规定铭牌应包含的内容。 

——规定了警示与标识的技术要求 

——规定了包装和运输的技术要求 

——规定了贮存的技术要求 


